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PROYECTO OlivarlA (Robética Cooperativa Inteligente Aplicada a la Olivicultura de Precision)

CODIGO: 0067_OLIVAR_IA 5_E
Convocatoria: Programa de Cooperacion Transfronteriza Espafia-Portugal (POCTEP) 2021-2027

Resumen: Tradicionalmente, los cultivos han sido gestionados gracias a la capacidad de percepcion de los
agricultores para evaluar el desarrollo y las necesidades de los cultivos. No obstante, y a pesar de sus excelentes
habilidades, este proceder conduce inevitablemente a la gestion ineficiente de las plantaciones (y de los
recursos), al estar ella basada en valoraciones subjetivas. En este contexto, alimentado por los mencionados
retos a los que se enfrenta la agricultura en general, y apoyado por el excelente nivel de desarrollo tecnoldgico
actual, surge un destacable interés en la agricultura de precision como solucion a toda esta compleja
problematica.

Objetivos:

Este proyecto pretende desarrollar un sistema robotico, multisensor, auténomo, multiplataforma, y propulsado
por hidrégeno verde, y uno basado en inteligencia artificial, capaces de estimar de manera precisa y con alta
resolucion espacio-temporal los principales parametros olivicolas del olivar stper intensivo. Asi, un robot
terrestre, se encargard de navegar de manera auténoma el olivar, al tiempo que muestreara el dosel de los
arboles desde una perspectiva lateral. Por otro lado, un robot aéreo haré lo propio desde una perspectiva cenital.
El sistema basado en inteligencia artificial, hara uso de estos datos para inferir la cosecha futura, el estado hidrico
y nutricional del cultivo, asi como el estado de maduracion de los frutos.

Actividades:

Estudio y especificacion de las plataformas robéticas y de los protocolos de experimentacién de campo.
Desarrollo de la plataforma robotica, autbnoma y terrestre

Desarrollo de la plataforma robotica, autbnoma y aérea

Desarrollo de los modelos de estimacién de los parametros agronémicos del olivar

Coordinacion.

Visibilidad, transparencia y comunicacién
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Rol UHU: Beneficiario Principal

Entidades participantes: Beneficiarios: Universidad de Huelva (UHU) (ES); Instituto Nacional de Investigagao
Agraria e Veterinaria (INIAV) (PT), Ministerio de Defensa-INTA Centro de Experimentacion de El Arenosillo (ES)
Nuestra Sefiora de la Oliva S.C.A.(ES) y Bolschare Agriculture, LDA (PT).

Fecha de inicio // fecha de fin: 01/01/2023 /I 31/12/2026

MAS INFORMACION: Pendiente web

Financiacidn: Coste total del proyecto: 743.150,04 € (FEDER total aprobado: 557.362,54 €)

El Proyecto OlivarlA esta cofinanciado en un maximo del 75% por el Fondo Europeo de Desarrollo
Regional (FEDER) a través del Programa Interreg VI-A Espaiia-Portugal (POCTEP) 2021-2027



