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SISTEMA DE SALVAMENTO

RESUMEN

Sistema de salvamento, para emergencias préximas a la costa, con al menos
un dispositivo robotizado volador, RPAS (4) (drone, multicéptero,...); un
subsistema cliente de salvamento (2) que identifica la posicion de la
emergencia y transmite las coordenadas al RPAS (4), el cual posee un
subsistema de dispositivos de vuelo (1) que gestiona su traslado al punto de
emergencia y la liberacién de la carga de socorro, y un subsistema de
comunicaciones (3), por ejemplo inaldmbrico, entre ambos. La posicion de
la emergencia se puede calcular a partir de las medidas de acimut y
distancia, calculadas por unos prismaticos de observacion (200). El RPAS
(4) puede comprender una videocamara (120), altavoz (140) o luces

estroboscépicas (160). j
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